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M_QDIJ_LQ...._CONTROLLORI LOGICI PROGRAMMABIL] (PLC)

-~ coNTENUTY
“ coNOsCENZE |

Carattenstlche d1 “base - del PLC puncxpzo d1 funzmnamento, dagh scheml a contatt: al;

i .:hnguagglo ladder.’
e Hardware del PLC: funzmnamento earchltettura deI PLC Conﬁguramone hardware o 1
R nguaggl di programmazmne per: il PLC (1stru210n1 di base] 1 linguaggi standardlzzati dalla g B

B ‘norma IEC1131-3. Aree di memoria e indirizzamento di base.-Istruzioni che ges‘ascono il

. tempo’e: 11 contegglo (temporlzzatori e contatorl) Istruzmm d1 eIaborazmne numenca

"_'--operazmm di confronto e comparazione, - - o
e .rApphcazmm inlaboratorio:. Programmamone dei PLC per apphcazxom con I’uso d: contatorl_.-.

: -‘Programmazmne del PLC in applicazioni con’ operazioni ‘di confronto e comparamone

T Saper analizzare la struttura di un PLC individuando le pam principall.’, “Conoscenza di una struttura d1 Jstruzmne : :

. '_ in Iadder Saper utmzzare un PLC Reahzzare semphcz programmz per Ia gesttone a‘.! srstemr automatrcr

MQ 11 gg AMPL]FICATORE OPERAZIONALI {Amp OP)
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CONTENUTI} .

Ampliﬁcatore operazmnale 1deale modahta di funzmnamento, parametrl etranscaratterlstlca 1
' 0___' ‘L’Amplificatore Operazmnale m saturazxone uttlizzo da comparatore e =
S --'-:L'Amp}iﬁcatore -Operazionale - ‘nel . funzmnamento lineare: - utlhzzo come amphﬁcatore
4 invertente e non invertente; sommatore, amphﬁcatore differenziale; 1ntegratore e derivatore, '}
_-_-._’_-"_;Determmazmne delIe th [nel dommlo da Laplace] per 1 c1rcu1t1 reIatm aile apphcazwnl_- .
-+ lineari dell’Amp, Op. - Ll 1
_-i."'.-__'_:_Appllcazwm in: laboratorlo. Implementazaone e coliaudo d1 c1rcu1t1 con Amp Op nel-'
e gfunzmnamento da ‘comparatore, integratore e derlvatore Implementazmne e collaudo.di un_:. i
_cireuito - di: condlzlonamento di- segnale reahzzato con Amp Op nella conﬁgurazxone da._
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: 'amphficatore dlfferenzmle ' '_ : -

: Saper anahzzare e progettare semphcz crrcu:t: con Amp[y‘rcaton Operazronah

MQ L!LQ 3 SENSORi TRASDUTTORI EATTUATORI
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i Generahta parametrx d1 sensori e trasdutton carattenst;ca statlca -carattenstlca dmamlca' '
Sensorl peril ‘controllo di posnzione e spostamenta potenzxomem rettlhneI e rotatlw
rasduttori fotoelettrlm. diodo LED, fotodlodo, fototransistor, fotoaccopplatore e
: tfuator: eIettrovalvole 11 motoremCC nei s:steml ch controilo_. . R
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~ e temporizzatori. . Programmazione - del: PLC ‘per -l comando - di cicli - pneumaticr}




M_QD,HL_Q_;’:& ANALISI DEI SISTEMI A TEMPO CONTINUO

©CONTENUTYf 70
. CONOSCENZE " . .

e . Esame del[e caratter;stlche delle f dt poh e zerl forme generall della £ dt passagglo da.
" unaformaallaltra, ' '
' -Sistemi ‘del ‘secondo ordme caratterxstlche, forme generall della f dt fattore dI :
S .-_:.'-smorzamento pulsazmne naturale Rlsposta dei sistemi-del secondo. ordme alI‘ampulso e alz .'

" gradino ‘unitario; parametrl nel domlnio del tempo sovraelongazmne tempo dl sahta dl_ '
- ritardo e di assestamento : : :
"« " Schemi a blocchi: componen'a e conﬁguramom dl base metoch dl semphﬁcazxone e sbrogho

* "-_'Anallsx nel dominio della frequenza poh e zeri. della F.dT: Dlagrammx di Bode. Esempi di- i

-analisi-di cncults nel dommlo della '_f quenza [f11t:_' passa basso e passa aIto) R1sposta al segnall_

‘canonici: B

S prpllcazwnl in laboratorlo uso d1 MatLab per 11 tracmamento de: dlagramml dx Bode

5 _'_Rldurre se-possibile, lo schema a blocchi:di sistemi comp]ess: chavare la fdit. di unsistema nel: dommlo,ﬁ. :
s Laplace ‘Calcolare 1 antztrasformata deHa ‘grandezza di uscita per stabzhrne landamento neI dominio |
| del tempo. Individuare i poli-e gli zeri di una fdit, Trasformare una fd. t'_nella forma di-Bode, Tracciare i
i 'dfagrammz dz Bode del modulo e della fase delle smgole Jfd.t. elementart; Tracczare i dragrammr di Bode':j

1r15ultant1 dz una genenca fd t Traccmre u’ dlagramma polare dl una f d t

: M_QDHLQL CONTROLL! AUTOMA’I‘ICI

CONTENUTY/ - ] R
CONOSCENZE -7 e g in e

Controlll automat:c; carattenstsche generaiz del ‘sistemi. di controllo contro]io ad aneHD' -

S -aperto controllo ad ane]lo chiuso, Basi matematiche; blocchl mtegratore e derlvatore gk
e 'Controllo statico e : dmam:co controHo e prec151one ‘statica; errori a: regtme errore d1'
““posizione, ‘di 'velocita, di’ accelerazmne errore a regime per- sistemi di’ tlpO Zero, Uno e due._ _
- Effetto della retroazione sui disturbi: dlStUI"bl agentl su]la catena dlretta e dlStUI‘bl agentl sulla'._

- linea di retroazmne, controllo dlnamico - S

'.';-'{;:.Controllorl PID:; rego]atore proporz:onale m'cegrale e derlvatlvo controllo proporz;onale”-’ :

= e integrale e derlvatlvo Analisi e progetto dei PID _ .
: '."Contmllo ON-OFF; Ioglca dl funzwnamento, carattenstma del processo e del control]ore
“Controllo dlglta]e ‘controllo chg:tale ad anello aperto; controllo digitale ad’ aneilo ChlU.SO

Saper rlcavare la fd.t.diun sistema di controllo ad anello chiuso. .S'aper calcolare glr errori a reglme peri.

“{ diversi tipi di sistemi. Conoscere la funzzone dei blocch:proporzzonale, mtegraleedenvatwo Conoscenza
| delle varie azioni di regolaz:one dez regoiaton mdusmah Saper anahzzare €. progettare semphcr 1
_controllorr PID : RES : : . . =k

._ MQD_LLLQ_Q STABILITA’ESTABILIZZAZ{ONE

ONOSCENTE.

; '-_:polo ((rete rltardatrlce)

S Valutare il grado di stabilitd-di-un szstema d1 controllo aa‘ aneHo chluso dall anahs: deHa fd t aa’ anello._ .
rogettare la _rete correttrrce'adeguata : L : NE




_Formati didattici !

“1Atitelo indicativo: Didattiche esposﬂcwe (lezione frontale; lezione dialogica); Didattiche laboratoriali (learning by doing; drill & practice; -
S '_apprendwtato, altemanza scuola - favoro); Didattiche di gruppo (cooperat:ve iearnzng, smulazmne dz caso, problem solvmg, bramstormmg, o
. psamflcaznone di progett&) Dldattlche a drstanza (E Iearnmg) : . :

- .'Strumentl e mater1a11 d1datt1c1 2. R Pt

= e _Testo adottato. F Cerr;, G Ortolam E Ventun “Corso d: Sisteml Automatlr.l” per_
S artico,’az:one EIettrotecmca degh Jstrtutr Tecnrcr settore Tecnofog;co vol 3¢ vol.3 'Ed e

_Q*:HoepoH.a S : s _ Shein

- ‘e Laboratorio di Slsteml per I’ut;hzzo di software per la) programmazxone e/o la Stmulazmne._ =

o ==‘n'_.-.-_'-Eventua!e materiale complementare distribuito dal docente in forma e!ettronrca o cartacea.fz; e

w7 'Testl adottat|, r:sorse Intemet, prodott; multlmedlah, Iaboraton, LIM altro tlpo dl materla]e dldattICO

l docenta

i Prof Paiadlanluseppe

: prof Roberto De Santl [2@@ /dﬂ\_/




